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ABSTRACT 

The development in life has made the need for using images very 

important in many fields like space, engineering and medicine. Due to the fact that 

such images are affected by various noises from different resources they require 

some kind of filtering. The new algorithm applied in this research is obtained from 

merging two available methods. The first method adopts the conservative 

smoothing filter while the second one uses the median filter. The result of each 

method is compared with the new result outcome from the application of the new 

hybrid algorithm.    

Keywords: smoothing, noise, conservative filter, median filter 

 
 خوارزمية هجـينة للتخلص من ضوضاء الصور 

 حنان حامد علي 
 جامعة الموصل ، كلية علوم الحاسبات والرياضيات 

 2007/ 04/11: تاريخ قبول البحث                            17/06/2007 :تاريخ استلام البحث
 الملخص 

المجععا ت الائععا ية مععت ورععوح الحيععاد ووعهعع اا اجععرت الحاجععة الععر اسععثي ام ال ععوح  عع     ععر معع  
 لعععرل  والجن سعععية والر،يعععة، ولهعععوو اعععرض ال عععوح وثععععر  له  عععر مععع  الثاعععوي  والئوضعععا  ومععع  عععع د م عععا ح

ثنعععععي  الجععععاح اععععرض ال ععععوح ومعععع  اععععرض ا سععععال   اجععععرت الحاجععععة الععععر اسععععثي ام حسععععال   مثنوعععععة لثح عععع   اا
(Smoothing ) .بواسرة المرشحات 

 )خواحزمية الثنعععي  المحععا و ا وسععر (ا     ارا البحث   خواحزمية ج ي د مهثرحةوق  اسثي مت 
( Conservative Smoothingالثنعععععي  المحععععا و) خواحزميععععة  معععع معععع   تثجعععع واعععع  خواحزميععععة اج نععععة    

 ثا    ل طريهععة ومععت مهاح ثجععا مععت النثععا   المح ععلة معع   .( Median Filter) ا وسر خواحزمية المرشح و 
   اليواحزمية الجج نة الج ي د.

 .ونعي , ضوضا , المرشح المحا و, المرشح ا وسر   كلمات المفتاحية:ال
 المقدمة .1

ا حثععر  عع  ال ععنوات الماضععية معع  عمععر الثهنولوجيععا وعع  ا اثمععام يال ععوح ومجععا  ور،يهاوجعع  
الإلمعععام  حصعععبحالرععع  والائعععا  ولحعععو  الثعلعععي  وا و عععا ت ولعععرل   شعععمل ميثلعععة ح اعععرة الحيعععاد 

 .لثر،يهاتل وح م  ا موح الئروحية       ر م  ايمبا ئ معالجة ووح    ا
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الباح    حمعام وحع تات  ، عرد  تاو مواكبة الثروح العلم     مجا  اسثي ام ال وح وضع 
او ووضيح ال عوح الثع  وعرضعت العر  عو  مع  منجا المثئرحد  ثعامل مت ال وح م   احية وح   لل

وعرضععجا وكلعع  لثح عع   اسععثي ام ال ععوح  اخثيععاح مجععا  اععرا البحععث(  لععرل  وعع  noiseالئوضععا   )
 . [2] وي م الغر  م  البحث حوتمك   خواحزمية مثروحد الريالثوصل 

 

 نبذة تعريفية عن تحسين الصور واستخدامها2.
( او م رلح يرا  يه الح و  علر صوح Image Enhancementاو وح    ال وح )

 لثح    ال وح اما: واح ي  اوواناك حسلول, [9]وحصارحي ح ق  ح ئلحقمية ياكل 
( وكلععع  مععع  خعععأ  ازالعععة حي واعععويه او ضوضعععا  حصعععابت Smoothingحو  : عمعععل ونععععي  لل عععوحد)

ال ععوحد  ثيجععة النهععل معع  ججععاز الععر حخععر حو معع  خععأ  النهععل ع،ععر ا قمععاح ال ععنا ية ويوجعع  ععع د 
يواحزميععات اععرض الوعمععل و  مععا تمكعع  لهعع  لعع  و ععل يالثح عع   الععر حعلععرخواحزميععات وهععوم بجععرا العمععل 

 (.Low pass Filter)الثر  ات الواطئة  ومرير وعزيز حو علر
( وكلعع  معع  خععأ  ووضععيح الحا ععات الموجععو د Sharpeningثا يععا: : عمععل وح يعع  لمعععال  ال ععوحد ) 

 اخععل ال ععوحد والثعع  وا عع   عع  ووضععيح معععال  ال ععوحد ا ساسععية واامععا  المواضععت   ععر المجمععة  اخععل 
ومريععر الثععر  ات العاليععة  وعزيععز حو مععل علععريععات وهععوم بجععرا الغععر  اك وعال ععوحد ويوجعع  ععع د خواحزم

(High pass Filter)   [7]. 
 

 هدف البحث 3
وح عع   عععر   علععر مزيعع  معع و طريهععة و ععاع  حسععلوا ا الععر الثوصععل الععريجعع ا البحععث 

  الثنععيخواحزميعة مع  خعأ  الع م  معا بع    ( يرريهة مب رةSmoothing) جاونعيمو  الملو ة حال و 
 Medianوخواحزميعععة المرشعععح ا وسعععر ) (Filter Conservative Smoothingالمحعععا و )

Filter) ا  م  خأ  مهاح ة ا  ا  لهل منجو حاسة وأث ر كل . 
 

 مراحل عمل نظام تنعيم الصورة 4 
 

عمليععة قععرا د صععوحد للح ععو  علععر  تم ععل :(Capture of imageالح ععو  علععر ال ععوحد ) -1
الح ععععو  علععععر اععععرض ال ععععوحد وععععث  يععععع د طععععرق امععععا بواسععععرة الماسععععح الئععععو   معلوماوجععععا وعمليععععة 

(Scanner( او    يعو )Video( او بواسرة  ام را حقمية )Digital Camera)  (1) اكللا ظر. 
واع  وم عل مرحلعة وحويعل بيا عات ال عوحد  :(Image Representationمرحلعة وم  عل ال عوحد ) -2

( اك وم ععل  ععل  هرععة BMPسععوا  ععأو وهععوو  و يععة ال ععوحد )الععر شععكل مأ عع  للمعالجععة  اخععل الحا
 عوحد كات ال(، او Black & White( حي )Binaryاعرا النعو  يميمعة ثنا يعة )   ( Pixelصوحية )
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  جعا  الثع حج م عل عع  تكات اللوو الواح  والث  تمكع  او ( حي ال وح Gray scaleالث حج الرما ي )
( وا  ال وحد المثهو ة م  ثأ  حزم م  ا لواو color image، او صوحد ملو ة )او حج( 256بع )
(RGB اك وم عععل  عععل حزمعععة بلعععوو واحععع  مععع  بيا عععات ال عععوحد والمعلومعععات الحميميعععة ويعععزو  ،يا عععات )

( وا خئعر Redواع  اللعوو ا حمعر  ) ا ساسعية لل وحد ياكل ححقام، ارض ا حقام وم ل ش د ا لواو
(Green( وا زحق )Blue  ولرل  تمك )[5] ا( لو 16777216) عوم  ل ال وحد ب . 
 

المكث ععبة  ععع   علععر ال ععوحد  واعع  مرحلععة ور، ععا المعالجععة :(Processingمرحلععة المعالجععة ) -3 
( معع  اعععرض Noiseئوضعععا  )الات عل جععا والثععع  وعع  ي العععر ازالععة  العمليععع ونا ععر ثععع  اليرععوات ال ععايهة 

يا عثمععا  علعر  ععي  النهععا   نهرععة صعوحية( لPixel Valueال عوحد اك وععث  المعالجعة علععر  عل  يمععة )
ح لإزالعة الئوضعا  يرشع ث( حي الFilteringو عمر اعرض العمليعة )و . (2اعكل )الالمجاوحد لجا،  معا  ع  

اك وهعععوم اليواحزميعععة يعمليعععة ونععععي   لل عععوحد واععع  عمليعععة ازالعععة للحععع و  الحعععا د الواضعععحة والمععع ثرد  ععع  
 . [1] ال وحد 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 

 حل تحسين الصورةمرا  ( 1) شكل ال
   ارض المرحلة يعث  ععر  ال عوحد المح علة يعع   :(Image Display) مرحلة عر  ال وحد -4

  تالاعرو قعاور، ا خواحزمية الثح    عل جا ومهاح ثجا مت ال عوحد ا ولعر معا ق،عل الثح ع   ومأحظعة 
  . يالعر  م   احية الوضوح  وال قة

  
 الضوضاء  5

 الصورة مرحلة الحصول على

Camera or Video 

 مرحلة المعالجة 
processing 

 مرحلة عر  النثا  
Result 

P<=Max 

 صورةتمثيل المرحلة 
Image 

Representation 
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وظجر    ال وحد مما و ،     جاو  ر مر وا    ر ما  د ع  معلومات الئوضا   باحد
 حمععاك لجععرض ال ععوحد، ووععأو  الئوضععا  عععا د: معع  ععع د م ععا ح وظجععر عنعع   هععل ال ععوح معع   اواععويج
 الععر(. تمكعع  و ععنيض الئوضععا  Pixelوئععاا  ععي  عاععوا ية لميمععة  هرععة صععوحية مع نععة ) اكيع عع د 

 Gaussian)ح واعععه ععي  لل ععوحد ومعع   ضععا ةا  حي اضععا  ( ووعنعع   Additiveععع د ا ئععات م ععل )

Noise   وي ععععمر اعععععرا النعععععو )Normal  ا خعععععر والعععععري تحععععع    ثيجعععععة ضوضعععععا  الهثرو يعععععة والنعععععو 
(والعري تحع    ثيجعة ق عوح  ع  عمعل Salt&Pepper Noise  م ل ضوضا   و  ) Impulseاو 

 و خواحزميعععة الث عععوير واعععو النعععو  العععري وععع  اسعععثي امه  ععع  اعععرا البحعععث وكلععع   ت عععام رامح  عععات 
 حمعاوخواحزميعة الثنععي  المحعا و وثعامعل ياعكل ج ع  معت اعرا النعو  مع  الئوضعا .  ا وسعر المرشح 
 [9] (Speckle Noise) ح واععه( ووعنع   المئعاعاة  ومع  Multiplicative جع  ) ا خعر  الج ئعة 

. 
 

 ق تحسين الصورائطر 6      
 اعثمععا    عع   ا ل،جععا  علععر وهنيععة وح وعثمعع انالعع  عععع د حسععال   مثبعععة لثح عع   عععر   ال عع 

اععرض  وحعع   مجموعععة النهرععة المععرا  عمععل وح عع   لجععا، ( الثعع  وهععت حععو neighborsالنهععا  المجععاوحد )
ععع ) ا ا ععع ( ومععع  اعععرض الرر 5*5( او )3*3) امعععاوعععع  اا  ععع  الغالععع   (2)اعععكلال، (Windowالنهعععا  بع

( Filter Median) وسععر ا مرشععح ال( و Conservative Smoothingطريهعة الثنعععي  المحععا و )
 . [6]( Filter Meanومرشح المع   )

 (نقاط التجاور 2 )شكل ال
 

 
 

   Conservative Smoothing طريقة التنعيم المحافظ6.1 

columns 

 pالنقطة الحالية  

 neighborhood of (3*3)نقاط التجاور 
 neighborhood of (5*5)نقاط التجاور 
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وعمععل طريهععة الثنعععي  المحععا و  مرشععح  زالععة الئوضععا  ععع  صععوحد مع نععة اك وهععوم اععرض الاهععرد 
( معع  بعع   مجموعععة  هععا  الثجععاوح المحيرععة Min) ( واقععل  يمععةMaxاك،ععر  يمععة ) اتجععا  حسععا علعر 

، اكا  ا عت Pث   حع  اعرض النهرعة  ] P(I , j )حي النهرة المرا  عمل وح    لجا  [يالنهرة الحالية 
(  عاكا  ا عت ضعم  الحع و  حي اقعل مع  اك،عر  يمعة  Max < P < Min يمثجا ضعم  الحع و  ام   )

 Maxاك،عر مع  الميمعة  Pامعا اكا  ا عت  يمعة النهرعة واك،ر م  اصغر  يمعة وبهعر  يمثجعا  وو وغ  عر 
  ععث  وغ  ععر  Minاقععل معع  الميمععة   Pواكا  ا ععت  يمععة النهرععة  Maxالععر الميمععة  P  ععث  وغ  ععر  يمععة 

 .Min  [8]الر الميمة  P يمة 
                                          ;   if  Max  >  P  >  Minعلعر حالجعا    Pوبهر  يمة  

                                      ;     Max           if  P  >=   Maxالعر   Pو   يمة وح 

                            ;     Min                      if  P  < =  Minالر    P يمة    وحو   

                   

 Filter  Median يوسطالاالمرشح  طريقة6.2 
 

وعرضت لجا صعوحد مع نعة اك  الث  ئوضا ال لإزالة مرشح  ا وسر شح المر وعمل طريهة 
علر مجموعة  ها  الثجاوح الث  وهت حو  النهرة الحاليعة المعرا   حتئاوعثم   ما    الرريهة ال ايهة 

  ععل  هععا  الثجععاوح ومعع  ضععمنجا النهرععة  حسععا عمععل وح عع   لجععا، اك وعمععل  هععرد اععرا المرشععح علععر 
 هععا ( ثعع  عمععل ورو عع  و ععاع ي لجععرض المععي  الث عععة ولععع اا يععث  اخععر  9)  حي و ععبح حتئععااليععة حال

النهرععة الوسععرية معع  اععرض النهععا  الث عععة المروبععة ووضعععجا محععل النهرععة الحاليععة المععرا  عمععل وح عع   
(  أو النهرة الوسرية سثهوو يالموقت اليعام  حي العع   3*3عل جا .    حالة  ها  الثجاوح  ا ت )

( حي 2*2) معع أ:  ازوجيعع  االث عععة المروبععة، امععا اكا  ا ععت  هععا  الثجععاوح ععع   ععع ا ا اليععام  معع  بعع   
 . [3] فيمك  ح اا مع   النهرث   الوسر ث   لثهوو  يمة النهرة الحالية حع ا  ححلعة

 

  التطبيق العملي 7
 :تيةافظ: وتشمل الخطوات الاخوارزمية التنعيم المح -أ

 ةثحثويعع مامععا مع  ا  ثر  ععت والثع  وهععوو حد معع  عع د م ععا ح  ع  ال، اتععة يعث  الح ععو  علععر ال عو  1-
ضوضعععا  مع نعععة لجعععا، او يعععث   يإضعععا ةعلعععر ضوضعععا  مباشعععرد: او وهعععوو صعععوحد صعععافية لعععرل   هعععوم 

رل  و عبح ولع  x ( يعع اا  هعرح ال عوحد Scannerالح عو  علعر ال عوحد بواسعرة الماسعح الئعو   )
 الح ايات عل جا. واجرا مل معجا معلومات ال وحد ياكل م او ة حياضية قابلة للثعا
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   ( المرا  عمل وح ع   عل جعا  معا  حع    هعا  الثجعاوح لجعا current pixel ح   النهرة الحالية ) 2 - 
(Neighbors( والثعع  وهععوو ياععكل حهععل او  ا ععرد )window region  حععو  النهرععة الحاليععة واعع )

 :x (I,J) ا يعا كات  لحاليةلنهرة االر اا  كات المواقت الثالية يالن بة وم ل النه
x(I,J-1), x(I,J+1), x(I+1,J), x(I-1,J), x(I+1,J+1), x(I-1,J-1), x(I-1,J+1), 

x(I+1,J-1)    
          

( و ئععجا Maximum intensity valueم  بع    هعا  الثجعاوح ) اضا د ح   اك،ر  يمة ش د 3- 
( مع  بع    هعا  Minimum intensity value) اضعا دو جع  اصعغر  يمعة شع د   Maxيعالمثغ ر 

 .Minالثجاوح و ئعجا يالمثغ ر 

  P عاكا  ا عت  يمعة   Minوالنهرعة   Maxمعت  يمعة النهرعة   P هعاحو بع    يمعة النهرعة الحاليعة  4-
 وحو   يمثجا الر  يمة    Maxاك،ر م     Pوبهر  ما ا  واكا  ا ت   Minو   Maxمح وحد ب   

Max  واكا  ا تP    اقل مMin   وحو   يمثجا الرMin .   
 . X( لهل  ها  ال وحد المهرو د  4الر   2 ع   اليروات م  )  5-
 .ايع  اكما  العملية يث  ععر  ال عوحد الناوجعة معت ال عوحد ا ولعر ق،عل الثح ع   والمهاح عة ب نجمع  6-

 ( يوضح خواحزمية الثنعي  المحا و.1) والميرط ا   ياب 
 

 :تيةوتشمل الخطوات الا يسطو الاالمرشح خوارزمية  -ب 
  (  ما    خواحزمية الثنعي  المحا و1,2وهرح اليروات ) 1-
النهرععة الحاليععة المععرا  عمععل وح عع   لجععا،  عمععل عمليععة  ايععع    ععل  هععا  الثجععاوح ومعع  ضععمنجم -2

ورو عع  و ععاع ي للمععي  الث عععة ثعع   أخععر الميمععة الثعع  وهععت يععالموقت الوسععر  لثهععوو  يمثجععا اعع   يمععة 
 الحالية. النهرة

 . X( لجميت  ها  ال وحد المهرو د 2,3) اتاليرو  اعا دث  و -3
ق،ععععل الثح عععع   والمهاح ععععة  ا ولععععرالعمليععععة يععععث  عععععر  ال ععععوحد الناوجععععة مععععت ال ععععوحد  اكمععععا يععععع   -4

 .وسر ا المرشح ( يوضح خواحزمية 2)والميرط ا   ياب  ا.ب نج
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 خوارزمية التنعيم المحافظ(1) الأنسيابي المخطط

P(I,j)= Max 

 قراءة كل نقاط  تهل تم
                        Xالصور 

 هل تم قراءة كل
 هقرأءة

 اعرض الصورة الناتجة

P>=Max 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

C          

             

             

             

       B    

             

             

             

  A        

             

       

P<=Max 

P(I,j)= Min 

Start 

 وقراءتها x مرحلة الحصول على الصورة

   p(I,j)واحدة لتكون هي النقطة الحالية pixelقراءة

 في الحساب  p( ولا تدخل 8ون عددها ) ويك  pنحدد نقاط التجاور للنقطة 

 Max & Min تحديد القيمة الكبرى والقيمة الصغرى 

End 

Yes 

Yes 

No 

No 

Yes 

No 
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 الأوسطي ( خوارزمية المرشح 2) المخطط الانسيابي

Start 

  وقرا وجا x مرحلة الح و  علر ال وحد 

واحدة لتكون هي النقطة  pixelقراءة  
 p(I,j)الحالية  

 نحدد نقاط التجاور المحيطة بالنقطة الحالية

نية مع النقطة الحالية مل ترتيب تصاعدي لنقاط التجاور الثماع
 نقاط مرتبة لتكون تسع

النقطة الاوسطية ذات الموقع بقيمة   p(I,j)قيمة النقطة الحالية  تبديل
 الخامس من بين القيم المرتبة التسعة

قراءة كل  تهل تم
  xنقاط الصورة 

 اعرض الصورة الناتجة

End 

Yes 

No 
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 : )خوارزمية التنعيم المحافظ الأوسطي(الهجينةالمقترحة خوارزمية ال -ج
 (  ما    خواحزمية الثنعي  المحا و.1,2,3وهرح اليروات ) 1-
  Pم   ها  الثجاوح للنهرة الحالية   Minوالميمة   Maxثجاوح ووح ي  الميمة يع    ل  ها  ال  -4
اقععل  P ا ععت  يمععة  واكا Max الععر Pوحععو   يمععة  Maxاك،ععر معع    P ا ععت  يمععة  اكاوععث  المهاح ععة  

عنع اا  Minوالميمعة  Maxمعا بع   الميمعة  Pاما اكا  ا ت  يمعة  Min الر Pوحو   يمة  Minم  
ات واخعععر حزميععة المرشععح ا وسعععر  حي عمععل ورو عع  و عععاع ي لمععي  المثجععاوح   ععثي م العع م  معععت خوا

 . Pلثهوو  يمثجا ا   يمة النهرة الحالية  االميمة ا وسرية م  ب نج
 (  ما    خواحزمية الثنعي  المحا و.4,5وهرح اليروات ) -5

 ( يوضح اليواحزمية المهثرحة.3) والميرط ا   ياب 
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 )خوارزمية التنعيم المحافظ الأوسطي(( الخوارزمية المقترحة 3) لمخطط الانسيابيا
 

End 

 وقرا وجاحلة الح و  علر ال وحد مر 

 p(I,j)واحدة لتكون هي النقطة الحالية   pixelقراءة  

 في الحساب  p( ولا تدخل 8ويكون عددها )   pنحدد نقاط التجاور للنقطة 

 Max & Minتحديد القيمة الكبرى والقيمة الصغرى 

P(I,j)= Min 

P(I,j)= Max 

Yes 

 يميمة النهرة ا وسرية كات الموقت اليام  م  ب   المي  المروبة  Pو، يل  يمة النهرة الحالية 

Start 

 قرا د  ل ال وحد؟ تال وم

 اعرض الصورة الناتجة 

P>= Max 

P< =Min 

Yes 

No 

No 

Yes 

 عمل ورو   و اع ي لنها  الثجاوحال ما ية مت النهرة الحالية

No 



 حنان حامد علي 
 

 

 60 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                    A    B              C 
 

 النتائج 8
 (. 4) اكلالو  ا خا  صوحد الر خواحزمية الثنعي  المحا و و ا ت النثا    ما    

 
 

 بيق خوارزمية التنعيم المحافظ ( نتائج تط4) الشكل         ِ  
A                                  الصورة الأصلية : 

                          B ضوضاء: الصورة تحتوي على ( نوعsalt&pepper بقيمة)0.05 
                        C الصورة الناتجة بعد التحسين : 

 

 (5)   ها عت النثعا    معا  ع  الاعكلميعة المرشعح ا وسعرعن  ور، ا اليواحزمية ال ا ية حي خواحز  اما
. 
 
 
 
 
 
 
 

  
 نتائج تطبيق خوارزمية المرشح الأوسطي ( 5) كلشال                   

A               الصورة الأصلية :Bتحتوي على ضوضاء : الصورة  ( نوعsalt&pepper بقيمة )0.05  Cالصورة الناتجة بعد التحسين : 

  

 

 
     C          B              A 
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وم عل  مع  للسعلول   ال عايه   حي  مع  خواحزميعة  ا اليواحزميعة ال ال عة المهثرحعة والثع حما عنع  ور، ع 
 (.6) اكلالالثنعي  المحا و وخواحزمية المرشح ا وسر   ها ت النثا    ما    

 

 
 
 
 
 

       
 
 

 

 قترحة خوارزمية المالنتائج تطبيق  (6) كل شال
A الصورة الأصلية :B ءتحتوي على ضوضا: الصورة (نوعsalt&pepper بقيمة )0.05 

Cالصورة الناتجة بعد التحسين : 
 الاروقععات بعع   ر،ععا عل جععا اليواحزميععات يععث  ح ععاا  يمععةل،يععاو معع   الثح عع   الحاصععل يال ععوح الم

ثع  حع   بجعا وغ  عر و لمعا  ا عت ال وحد الناوجة يع  الثح    وال وحد ا صلية لهاة ع   النها  ال
اروقات قل لة يمعنر او الثح    ج   ولغيعة الح عو  علعر  يمعة واحع د و،ع   قل لة حي  ا ت ال الميمة

علععر حجعع  ال ععوحد  وه ععي  اععرا المجمععو  مععت  ععي  الاروقععات لل ععوحد  لجععا ثعع  يععث   ععبة الاروقععات يععث  ج
 [4] :ويةو ما    المعا لة ا الهل  

Change rate =          Σ (Pnew – Pold)2 
                          عععععععع                   

                                                           N*M 

 الثح عع    هععا  صععوحو   ق،ععل والثعع  وجعع  الثبععاي  بعع   واععرض المعا لععة وم ععل حياضععيا: الم ععا ة ا قل  تععة 
 (root-mean-square error) مثوا هة حي وعر  كات النثا   معت المعا لعة الثع  و عمر وا  ولع ض

 . [9]ومعا لثجا: 
                                 1    N-1  N-1                              
     RMSe =        ــــــ  Σ Σ [ I'(r,c) – I(r,c) ]2 

 C=0 R=0                                  N*N          
 حج  ال وحد الهل . N*Nد ا صلية، ال وح  Iال وحد الناوجة يع  الثح   ، 'Iاك وم ل 

  
 

       C    B     A 
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 حخعر  لمجموععة ا  ئأ عع ( 4,5,6 ثا   الاروقات لل وحد ال ايهة الم ثي مة    شكل) أو وفيما ت
 معععا  ععع  و علعععر اعععرض ال عععوح  ال أثعععة  تاليواحزميعععاوععع  ور، عععا اك ( Aمععع  ال عععوح )ا ظعععر الملحعععا 

 (.1,2,3) و  اج ال
 

 ( 0.05)لقيمة ضوضاء د تطبيق الخوارزميات الثلاثةعن للصورالفروقات  (يمثل قيمة1)ل جدوال
 

 0.05=قليلة  لقيمة ضوضاء الفروقات بين الصورة بعد التحسين والصورة الاصلية قيمة الخوارزميــة
im8 Im7 im6 im5 im4 im3 Im2 Im1 

خواحزمية الثنعي  
 المحا و

14.715 14.404 12.708 14.854 13.816 14.715 14.922 14.931 

احزمية المرشح خو 
 ا وسر 

6.888 6.436 4.516 11.185 8.545 4.640 3.160 7.769 

 5.123 2.756 3.106 6.252 9.185 3.4000 5.307 6.138 اليواحزمية الجج نة

 

 ( 0.08لقيمة ضوضاء) عند تطبيق الخوارزميات الثلاثة للصور الفروقات (يمثل قيمة2)جدول ال
 

 0.08=متوسطة  الصورة بعد التحسين والصورة الاصلية لقيمة ضوضاء الفروقات بين قيمة الخوارزميــة

im8 Im7 im6 im5 im4 im3 Im2 im1 
خواحزمية الثنعي  

 المحا و
22.325 19.186 19.010 21.535 21.212 22.399 22.236 23.363 

خواحزمية المرشح 
 ا وسر 

7.02 6.488 4.586 14.491 10.947 4.881 3.554 7.363 

 6.22 3.153 3.645 10.017 12.363 3.207 6.143 6.844 احزمية الجج نةاليو 

 
 
 
 
 
 

 ( 0.1لقيمة ضوضاء) عند تطبيق الخوارزميات الثلاثة للصور الفروقات (يمثل قيمة3)جدول ال
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 0.1=عالية  الفروقات بين الصورة بعد التحسين والصورة الاصلية لقيمة ضوضاء قيمة ةالخوارزمي

im8 im7 im6 im5 im4 im3 im2 Im1 
خواحزمية الثنعي  

 المحا و
26.990 24.816 23.165 25.302 26.295 27.370 28.153 28.573 

خواحزمية المرشح 
 ا وسر 

7.377 6.930 4.849 14.701 10.968 5.154 3.858 7.950 

 6.860 3.495 4.040 10.021 13.619 3.807 6.719 7.097 اليواحزمية الجج نة

 

 مة والاستنتاجاتالخات9  
والثع  وهعوو  ي ،  الئوضا  الها مة مع  عع د م عا ح اويهال وح الث  وعا   م  الث او

 ووح    عر  ارض ال وح. جا   م  وأث ر الئوضا ثهل ل ال ا مة الح و ، تمك  
اسعععثي ام اليواحزميعععات قلعععل مععع    عععبة الئوضعععا   حو العععر ثيجعععة لثر، عععا البحعععث وععع  الثوصعععل       

معع   ثععا   الثح عع   الناوجععة معع  ور، ععا خواحزميععة  ح ئععل ا وسععر خواحزميععة المرشععح  و ا ععت  ثععا  
وله  عن  اسعثي ام اليواحزميعة الجج نعة والث  قلت  ثا ججا مت زيا د  مية الئوضا  الثنعي  المحا و 

معع  اليععواحزم ث   ال ععايهث   وكلعع   ح ئععل ا ععت  ثععا   الثح عع    ا وسععر خواحزميععة الثنعععي  المحععا و 
يأحعععو او ال عععوح  حتئعععا .(1,2,3)و  اجععع الخعععأ  مأحظعععة  عععي   ثعععا   الاروقعععات الم، نعععة  ععع  مععع  

 مععا تمكعع  مأحظععة وجععو    ععبة عنعع ما وهععوو الئوضععا  قل لععة  ح ئععلالمح ععلة يععع  الثح عع   وهععوو 
اخعععثأا  ععع  مهععع اح الثح ععع   الحاصعععل ضعععم  ال عععوح المر،عععا عل جعععا كات اليواحزميعععة والثععع  وععععو  

 (.7,8,9) شكا ا ة  ل صوحد لوح اا، ا ظر وضعي الر حسبابجا
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 ( حس  بيا   يوضح مه اح ا خثأا للثح    لليواحزميات7) اكلال

 ( 0.05عن ما وهوو الئوضا  )
 

 
 

 ( حس  بيا   يوضح مه اح ا خثأا للثح    لليواحزميات8) اكلال
 ( 0.08عن ما وهوو الئوضا  )

 
 

 مه اح ا خثأا للثح    لليواحزميات( حس  بيا   يوضح 9) اكلال
( 0.1) عن ما وهوو الئوضا 
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 (A) ملحقال
عل جا خواحزمية الثنعي  المحا و مت   بة الااحق   ة ثا   مجموعة م  ال وح المربه
 .(0.05لميمة ضوضا  ) ب   ال وحد المح نة ع  ا صلية

 
 
 
 
 
 
 
 
 

مت   بة الااحق رشح ا وسر  عل جا خواحزمية الم  ةال وح المربه ثا   مجموعة م  
 ب   ال وحد المح نة 

 .(0.05لميمة ضوضا  ) ع  ا صلية
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

   

 
im2=14.715            im3=14.922             im4=13.816                im5= 14.854         

 

  

 

 

 

 
im6=12.708            im7=14.404              im8=14.715 

 

 

   

 
im2=3.160               im3=4.640                  im4=8.545               im5= 11.185        

 

 

 

 

 

 
im6=4.516            im7=6.436             im8=6.888 
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عل جا اليواحزمية المهثرحة )خواحزمية الثنعي  المحا و ا وسر (  ة ثا   مجموعة م  ال وح المربه
 . (0.05لميمة ضوضا  )  مت   بة الااحق ب   ال وحد المح نة ع  ا صلية

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

عل جا اليواحزمية المهثرحة )خواحزمية الثنعي     ةال وح المربه ثا   مجموعة م  
لميمة ضوضا   ع  ا صلية مت   بة الااحق ب   ال وحد المح نة المحا و ا وسر ( 

 . (0.1عالية ) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 
     im2=2.756     im3=3.106           im4=6.252          im5=9.185 

 

  

 

 

 

 
                             Im6=3.400       im7=5.307           im8=6.138  

  
im2=3.495           im3=4.040               im4=10.021          im5=13.619 

    
               im6=3.806                  im7=6.719               im8=7.097 
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